
Document mis en page à rendre pour le projet

Ce document doit contenir les éléments suivants :

Noms et prénoms des élèves du groupe
Ilyes El Yaakoubi et Axel Roger-Bourdeix.

Titre du projet
Manette pour pouvoir télécommander voiture.

Ce que nous voulons faire :

Pouvoir commander la voiture MAQUEEN uniquement avec la carte micro : bit à distance à l’aide de signaux 
radios.

Liste du matériel utilisé
Deux cartes micro : bit et le robot MAQUEEN

Les capteurs et actionneurs utilisés

Description fonctionnelle :
 BOUTONS

o Le bouton A :

Lorsqu’on appuie sur le bouton A la voiture tourne à gauche
o Le bouton B :

Lorsqu’on appuie sur le bouton A la voiture tourne à droite
o Le bouton A + B :

Lorsqu’on appuie sur les deux boutons A et B en même temps la voiture avance
 L’inclinaison de la carte micro : bit :

o Le logo vers le haut :

La voiture accélère.
o Le logo vers le bas :

La voiture ralenti.

LOGO

BOUTON A
BOUTON B



Code utilisé MAKE CODE/ commenté
CARTE « ROBOT MAQUEEN »

 Si le message radio reçu est « plus »
On augmente la vitesse de 5

On fait défiler le texte « + + »

 Si le message radio reçu est « moins »
On diminue la vitesse de 5

On fait défiler le texte « - - »

 Si le message radio reçu est « droite »
AFFICHE  LE  DESSIN  D’UNE  FLECHE  VERS
L’AVANT mais positionné à droite

ATTENDS pendant 100 millisecondes
Puis efface l’écran
On fait  tourner le  moteur gauche dans le sens
horaire à vitesse 
On  fait  tourner  le  moteur  droite  dans  le  sens
antihoraire à vitesse

 Si le message radio reçu est « gauche »
AFFICHE  LE  DESSIN  D’UNE  FLECHE  VERS
L’AVANT mais positionné à gauche

ATTENDS pendant 100 millisecondes
Puis efface l’écran
On  fait  tourner  le  moteur  droite  dans  le  sens
horaire à vitesse 
On fait  tourner le moteur gauche dans le  sens
antihoraire à vitesse

 Si le message radio reçu est « AVANT »
AFFICHE  LE  DESSIN  D’UNE  FLECHE  VERS
L’AVANT

ATTENDS pendant 100 millisecondes
Puis efface l’écran
On fait  tourner  les deux moteurs dans le  sens
horaire à vitesse

Au démarrage de
la carte ou après
appuie  sur  le
bouton reset

On  choisit  le
groupe radio pour
la communication
entre  les  deux
cartes

FAIT  défiler  le
texte « VROOM »
On  initialise  la
valeur  de  la
vitesse  du  robot
MAQUEEN



Code utilisé MAKE CODE traduction PYHTON/ commenté
CARTE « ROBOT MAQUEEN »



Code utilisé MAKE CODE/ commenté
CARTE « RADIOCOMMANDE »

Au  démarrage  de  la  carte  ou
après  appuie  sur  le  bouton
reset

On choisit le groupe radio pour
la  communication  entre  les
deux cartes

FAIT  défiler  le  texte
« VROOM »
On  initialise  la  valeur  de  la

Si la carte est  incliné avec le
logo vers le bas
On diminue la vitesse de 5
La  carte  envoie  le  message
« plus » par onde radio
On fait défiler le texte « - - »

Si  la carte est incliné avec le
logo vers le haut
On augmente la vitesse de 5
La  carte  envoie  le  message
« plus » par onde radio
On fait défiler le texte « + + »

 Si le boutons B est appuyé alors
La carte envoie le message « droite » par
onde radio
AFFICHE  LE  DESSIN  D’UNE  FLECHE
VERS L’AVANT mais positionner vers la
droite

ATTENDS pendant 100 millisecondes
Puis efface l’écran

 Si le boutons A est appuyé alors
La carte envoie  le  message « gauche »
par onde radio
AFFICHE  LE  DESSIN  D’UNE  FLECHE
VERS L’AVANT mais positionner vers la
gauche

ATTENDS pendant 100 millisecondes
Puis efface l’écran

 Si  les  boutons A et  B sont  appuyés
alors
La carte envoie  le  message « AVANT »
par onde radio
AFFICHE  LE  DESSIN  D’UNE  FLECHE
VERS L’AVANT

ATTENDS pendant 100 millisecondes
Puis efface l’écran



Code utilisé MAKE CODE traduction en PYTHON/ commenté
CARTE « RADIOCOMMANDE »



Code utilisé VITTASCIENCE/ commenté 
CARTE « ROBOT MAQUEEN »



Code utilisé VITTASCIENCE traduction PYTHON/ commenté 
CARTE « ROBOT MAQUEEN »



Code utilisé VITTASCIENCE/ commenté 
CARTE « RADIOCOMMANDE »

Au démarrage de
la carte ou après
appuie  sur  le
bouton reset

On  choisit  le
groupe radio pour
la communication
entre  les  deux
cartes

FAIT  défiler  le
texte « VROOM »
On  initialise  la
valeur  de  la
vitesse  du  robot
MAQUEEN

 Si les boutons A et B sont appuyés alors
La carte envoie le message « AVANT »par onde
radio
AFFICHE  LE  DESSIN  D’UNE  FLECHE  VERS
L’AVANT

ATTENDS pendant 100 millisecondes
Puis efface l’écran

 Si la carte micro : bite est incliné avec le logo
en bas
La carte envoie le message « MOINS » par onde
radio
FAIT défiler le texte « -- »

 Si la carte micro : bite est incliné avec le logo
en haut
La carte envoie le message « PLUS » par onde
radio
FAIT défiler le texte « ++ »

 Si les boutons B est appuyé alors
La  carte  envoie  le  message  « DROITE »  par
onde radio
AFFICHE  LE  DESSIN  D’UNE  FLECHE  VERS
L’AVANT MAIS POSITIONNER A DROITE

ATTENDS pendant 100 millisecondes
Puis efface l’écran

 Si les boutons A est appuyé alors
La  carte  envoie  le  message  « GAUCHE »  par
onde radio
AFFICHE  LE  DESSIN  D’UNE  FLECHE  VERS
L’AVANT MAIS POSITIONNER A GAUCHE

ATTENDS pendant 100 millisecondes
Puis efface l’écran



Code utilisé VITTASCIENCE traduction PYTHON/ commenté 
CARTE « RADIOCOMMANDE »

Extensions ou développements possibles du projet
Rajouter des boutons sur la carte radio commande pour créer des fonctions comme réaliser un demi-tour, des 
slaloms,…
Modifier le programme de la carte radio pour n’utiliser que « son inclinaison »

---


